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(57) Abstract 

Device for management of two derailleurs for cy- 
cles. The device comprises actuating means connected to 
two derailleur gears by transmission means (Cj, C 2 ). It is 
characterized in that it comprises a cam (26, 81, 82) 
which is driven in rotation with respect to a second ele- 
ment (42, 64) by the action of actuating means and 
which acts on an element of a fixed part (12, 60) of the 
device. The reaction of said Fixed part induces a move- 
ment nof a part (20, 71, 72) of the device carrying at 
least one of said elements and on which the trans- 
mission means are integral. The movement occurs simul- 
taneously with the rotation of the first element (26, 80), 
so that traction is exerted at the same time in the same 
direction on said transmission means (CI, C2), one of which is caused to move. Application to the cycle industry. 

(57)Abrege 

Dispositif de gestion de deux derailleurs pour cycle. Un tel dispositif comprend des moyens d'actionnement relies aux 
deux derailleurs par des moyens de transmission (Cj, C 2 ). II se caracterise en ce qu'il comprend une came (26, 81, 82) entrai- 
nee en rotation par rapport a un second organe (42, 64) sous Taction de moyens d'actionnement, et agissant par rapport a 
un element d'une partie Fixe (12, 60) du dispositif, dont la reaction engendre un deplacement d'une partie (20, 71, 72) du dis- 
positif portant au moins un desdits organes, et sur laquelle sont solidaires les moyens de transmission, le deplacement s'ef- 
fectuant simultanement a la rotation du premier organe (26, 80), de maniere a assurer une traction simultanee et de meme 
sens sur lesdits moyens de transmission (C b C 2 ), tout en provoquant un deplacement d'un de ces moyens. Application a 
1'industrie du cycle. 
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Dispositif et prooede de gestion synchronisee de derail- 
leurs de bicyclette. 

La presente invention concerne les derailleurs pour bicy- 
clette et plus particulierement les dispositifs de com- 
mande de ces derailleurs. 

Les bicyclettes ou les cycles en general, sont de nos 
jours le plus souvent equipes d'un derailleur arriere ou 
derailleur de roue libre et d'un derailleur avant ou de- 
railleur de pedalier. 

Le derailleur avant guide et positionne la chaine sur 
deux ou trois plateaux. Le derailleur arriere effectue 
une tache similaire sur six a huit pignons. II en resul- 
te d'importants deplacements lateraux de la chaine et ce- 
la augmente le risque de faire travailler la chaine en 
torsion avec les inconvenients qui en decoulent (mauvais 
rendement, saut de chaine, usure des pieces, etc.). Cet- 
te meme augmentation du nombre de rapports possibles ge- 
nere une plus grande complexity dans le choix de ceux-ci 
et les erreurs sont frequentes (changement de plateau en- 
trainant un important surcroit d' effort, erreur de sens 
de manipulation des manettes, reflexion necessaire avant 
de changer de vitesse, besoin de controler visuellement 
la position de la chaine pour connaitre 1 'action a me- 
ner) . 

Des dispositifs ont deja ete elabores, tendant a resou- 
dre ces differents problemes mais aucun d'eux ne les re- 
soud tous. 

Par exemple, FR-A-2 . 530 . 573 a pour objet un dispositif de 
commande pour deux derailleurs, comprenant deux organes 
d'actionnement relies chacun a deux derailleurs par un 
organe de transmission, dispositif comprenant un organe 
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de manoeuvre de l'un des organes d' actionnement relie a 
1' autre organe d' actionnement par un mecanisme de liai- 
son a course morte. 

Cet agencement permet, par un organe de manoeuvre unique, 
de commander simultanement les deux derailleurs et la 
liaison a course morte prevue dans la transmission per- 
met de decaler la commande du derailleur du pedalier par 
rapport a la commande du derailleur de roue libre. 

Un tel dispositif repond bien au probleme de desaligne- 
ment de la chaine mais en engendrant un a-coup dans le 
pedalage du a 1 'amplification de la brutalite d'un chan- 
gement de plateau par un changement de pignon dans le me- 
me sens . 

US-A-4.412.828 decrit un dispositif de commande simulta- 
nee d'un derailleur avant a deux plateaux et d'un derail- 
leur arriere a cinq pignons au moyen d'un systeme a ca- 
mes et suiveurs de came. Ce dispositif est concu pour un 
actionnement pas-a-pas du derailleur arriere jusqu'au pi- 
gnon central et passage de plateau en restant sur ce pi- 
gnon central, puis actionnement pas-a-pas pour les pi- 
gnons restants. Ce dispositif connu utilise en pratique 
la moitie des pignons pour chaque plateau respect ivement. 
II est diff icilement transposable aux derailleurs moder- 
nes a trois plateaux et plus de cinq pignons. En outre, 
la commande simultanee est continue, ce qui engendre une 
course importante de 1' organe de commande et un encombre- 
ment eleve de 1' ensemble. 

US-A-4.412.828 decrit un dispositif de commande simulta- 
nee de derailleurs, par exemple a deux plateaux et cinq 
pignons, assurant les dix rapports de cette combinaison. 
Ce systeme, qui necessite des changements presque alter- 
nes de plateau avec des passages simultanes d'un ou plu- 
sieurs pignons, assure un rapport de transmission va- 
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riant de maniere continue. Ce dispoaitif, qui serai t d'u- 
ne complication extreme pour un plus grand nombre de rap- 
ports de transmission, ne se preoccupe pas de l'inclinai- 
son de la chaine . 

En outre, tous les dispositifs connus sont commandes par 
une manette ou une poignee pouvant occuper autant de po- 
sitions qu'il y a de vitesses utiles, de sorte que le cy- 
cliste doit prendre garde a la position effective de la 
manette avant de l'actionner dans un sens ou dans 1' au- 
tre . De plus, comme on I'a indique a propos de 
US-A-4.412.828, un tel dispositif est encombrant du fait 
de la grande course de l'organe de commande. 

La presente invention a notamment pour but de remedier a 
cet inconvenient en proposant un montage qui rend trans- 
parent pour 1 'utiliaateur tous deplacements relatifs des 
derailleurs, lesquels deplaoements , peuvent etre comman- 
des par impulsion. 

A cet effet, 1' invention concerne un dispositif de ges- 
tion de deux derailleurs pour bicyclette comprenant des 
moyens d' actionnement relies aux deux derailleurs par des 
moyens de transmission, ainsi qu'un premier organe apte a 
parcourir un cycle de deplacement des deux derailleurs 
simultanement, agissant en combinaison avec un second or- 
gane apte a fixer les positions initiales de chacun des 
cycles, caracterise en ce que ledit premier organe est 
une came entrainee en rotation par rapport au second or- 
gane sous 1 'action des moyens d ' actionnement , et agis- 
sant par rapport a un element d'une partie fixe du dispo- 
sitif, dont la reaction engendre un deplacement d'une 
partie mobile du dispositif portant au moins un desdits 
organes, et de laquelle sont solidaires les moyens de 
transmission, le deplacement s'effectuant simultanement a 
la rotation du premier organe, de maniere a assurer une 
traction simultanee et de mine sens sur lesdits moyens de 
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transmission, tout en provoquant un deplacement d'un de 
ces moyens . 

Selon une caracteristique de 1' invention, la partie mobi- 
le porte d'une part le premier organe ou came et d' autre 
part le second organe constitue par un cylindre, duquel 
cylindre sont solidaires les moyens de transmission et 
dont la rotation provoquee par les moyens d'actionnement 
engendre, par 1 ' intermediate d'un demultiplicateur , la 
rotation de la came. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, la came 
s'articule en rotation autour d'un axe fixe solidaire de 
la partie mobile, par 1' intermediate d'un trou circulai- 
re a partir du centre duquel sont realises une pluralite 
de trous logeant des moyens d' indexation de rayon r et 
orthogonaux entre eux, dont les centres s'inscrivent sur 
un cercle de rayon R et a une distance variable de bord 
de la came respectivement egale a X+r+R, X+r+R+Y, 
X+r+R+2Y, etc., pour constituer un programme choisi. 

L' invention concerne egalement un procede perfectionne de 
gestion simultanee de deux derailleurs. 

L' invention sera encore illustree sans etre aucunement 
limitee par la description qui suit, faite en regard des 
dessins annexes sur lesquels : 

La figure 1 est une vue partielle d'une bicyclette 
montrant lateralement un dispositif de gestion selon 
1' invention; la figure 2 est une vue en coupe selon 
la ligne II-II de la figure 1 selon un premier mode 
de realisation de 1' invention; la figure 3 est une 
vue en coupe suivant la ligne III- III de la figure 2; 
la figure 4 est une vue en coupe suivant la ligne IV- 
IV de la figure 2; les figures 5A a 5K represented 
de maniere schematique les positions relatives sue- 
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cessives des Elements de oommande d'un dispositif se- 
lon 1 ' invention lors du passage du rapport le plus 
court au plus long; les figures 6A a 6K montrent 
schematiquement les positions successives de la chai- 
ne dans les sequences correspondant aux figures 5A a 
5K; la figure 7 montre a titre d'exemple un disposi- 
tif de commande de la succession des sequences 5A a 
5K; la figure 8 est une vue en coupe transversale 
d'un dispositif de gestion selon un second mode de 
realisation de 1' invention; la figure 9 est une vue 
en coupe selon la ligne IX-IX de la figure 8, et 
la figure 10 est une vue developpee d'un cylindre du 
dispositif selon les figures 8 et 9 dans lequel sont 
menagees des rainures en forme de rampe. 

La figure 1 montre une partie d'un cadre de cycle C muni 
d'un guidon G, par rapport auxquels ont ete disposes, de 
facon tres schematique (voir figures 6a a 6K), trois pla- 
teaux de pedaliers PI, P2, P3 et une roue libre qui com- 
porte 7 pignons Rl , R2, R3, R4, R5, R6 , R7 . 

Deux mecanismes de derailleurs (non representes) qui peu- 
vent §tre de conception et de construction classiques 
sont prevus pour faire passer la chaine CH d'un pignon R 
a 1' autre et d'un plateau P a 1' autre. 

Ces deux derailleurs sont actionnes respectivement par 
des moyens de transmission constitues par les cables Ci 
et C 2 . La figure 1 ne montre que le depart de ces cables . 

Le dispositif de commande est constitue de moyens d'ac- 
tionnement, en 1' occurence deux leviers LI et L2, mantes 
par tout moyen convenable de part et d' autre du guidon G. 
Ces leviers ont pour fonction, lorsqu'ils sont sollici- 
tes, d'exercer une traction sur des cables de commande 
CC1 (respectivement CC2) qui sont loges dans des gaines, 
de type ordinaire, Gl (respectivement G2 ) qui guident les 
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cables jusqu'au dispositif de gestion 10 des derailleurs. 
Ces leviers sont done constitues, de maniere connue, d'un 
dispositif de fixation au guidon ou a la poignee de frein, 
d'une butee de gaine fixe, d'un dispositif de blocage de 
goupille de cable et de traction de cette goupille qui 
est articule autour d'un axe et qui ne sera pas decrit 
ici. 

L' autre extremite de chaque cable CC1 et CC2 aboutit a 
l'interieur du dispositif de gestion de derailleurs. 

Ce dispositif de gestion de derailleurs est fixe au ca- 
dre par tout moyen convenable, deux colliers 11A et 11B 
dans cet exemple, de preference sur le tube diagonal du 
cadre C, en un emplacement adapte pour ne pas gener le 
deplacement de la roue avant et du garde-boue. 

Le dispositif de gestion 10 comprend une table de guida- 
ge 12 formant un parallelepipede rectangle sur laquelle 
vient se fixer, de maniere amovible, un axe de rotation 
13 qui supporte une butee 14 libre en rotation autour de 
cet axe et, eventuellement , un ou deux dispositif s d'a- 
justement de deplacement (non figures sur les dessins), 
destines a demultiplier les deplacements initiaux des ca- 
bles Ci et C 2 pour les adapter au deplacement requis par 
chaque derailleur qui lui est associe (ce deplacement 
pouvant varier d'un modele de derailleur a 1' autre). Ces 
dispositif s d'ajustement peuvent etre des poulies a eta- 
gement ou des bras de leviers ou tout autre moyen conve- 
nable . 

Un boitier 20 vient se glisser sur la table 12 par 1' in- 
termediate de glissieres 21A et 21B, lorsque l'axe 13 
est ote. Une lumiere 22 est pratiquee dans la base du 
boitier 20 pour autoriser le montage de l'axe 13 et le 
deplacement longitudinal du boitier 20 par rapport a la 
table 12. 
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Le boitier 20 comporte un couvercle amovible 23 qui s'y 
fixe par tout moyen convenable. Le boitier 20 comporte en 
outre un axe cylindrique 24 sur lequel viennent s'enfi- 
ler une roue dentee 25 et une came 26. La came 26 vient 
en appui sur la butee 14 sous 1' action de la tension des 
cables Ci et C2 . La came 26 est percee de quatre trous 
26A, 26B, 26C, 26D repartis tous les 90° sur un cercle 
dont le centre est situe sur l'axe 24. 

En fonction de la rotation de la came 26 autour de l'axe 
24, ces quatre percages recoivent alternativement des 
billes 27A et 27B d'un diametre superieur au diametre des 
trous 26A a 26D. Ces billes 27A et 27B sont guidees en 
deplacement lineaire par des percages ajustes 23A et 23B 
pratiques dans le couvercle 23. Ces billes sont appuyees 
sur la came 26 par 1 ' intermediate d'un ressort 28 dont 
la pression est reglee par le serrage plus ou moins im- 
portant d'un ecrou 29 sur l'axe 24. 

L'ensemble des pieces 24, 26, 27, 28 et 29, avec les 
trous de guidage 23A et 23B, permet done une indexation 
en rotation de la came 26, tous les 90". 

La came 26 a un contour particulier qui repond aux crite- 
res suivants : 

- lors d'une rotation de 90*, de la position correspon- 
dant au rayon le plus faible vers la position suivante, 
ce rayon augmente d'une valeur Y ; 

- lors d'une rotation similaire a partir de cette nouvel- 
le position, il en va de meme ; 

- pareillement une troisieme fois ; 

- lors de la rotation similaire suivante, son rayon dimi- 
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nue subitement de 3Y pour revenir au contour initial 
apres un tour complet. 

Ce contour particulier de la came 26 ainsi defini est une 
des caracteristiques essentielles de 1' invention. 

Un couvercle 24A se visse sur l'axe 24 pour assurer une 
protection aux salissures de 1'interieur du boitier 20, 
tout en autorisant un acces facile au reglage de la dure- 
te de 1' indexation de la came 26. 

Une roue dentee 25, solidaire de la came 26, entraine en 
rotation la roue dentee 32 (et vice-versa) elle-meme so- 
lidaire de la roue dentee 33. Ces deux dernieres sont 
montees sur un axe de rotation 31 solidaire du boitier 20. 
La roue dentee 33 entraine en rotation la roue dentee 41 
(et vice-versa) qui est elle-m§me solidaire en rotation 
d'un cylindre 42. La roue 41 et le cylindre 42 sont soli- 
daires d'un axe 40 apte a tourillonner dans le boitier 20. 
Le cylindre 42 supporte, de part et d' autre de sa peri- 
pheric (fig.4), les cables Ci et C 2 , par tout moyen usuel 
connu propre a les maintenir. 

Ces cables Ci et C2 sont ensuite guides vers les organes 
d'ajustement evoques plus haut (s'ils existent) puis ac- 
tionnent de facon conventionnelle les deformations des 
derailleurs arriere et avant du cycle. 

La roue dentee 41 et le cylindre 42 sont commandes simul- 
tanement en rotation par un dispositif de commande 5 
constitue d'un levier 52 articule sur l'axe 40, entraine 
dans un debattement angulaire sous 1' action en traction 
du cable CC1 ou CC2 par 1' intermediate d'une piece 53 
sur laquelle est fixee l'extremite du cable CC1 et qui 
est rappele elastiquement par un organe elastique 51 en 
forme d'epingle. 
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La traction du cable CC1 provoque, par 1 ' intermediaire 
d'un cliquet 54 de la piece 53, une rotation de la roue 
dentee 41 et du cylindre 42 dans le sens inverse d'une 
traction du c&ble CC2. 

La traction de CC1 (ou CC2) cause done une rotation de la 
roue dentee 41 et du cylindre 42 comprise entre 0° et, au 
minimum, un tiers de la rotation totale possible de cet 
ensemble (41, 42), ceci de maniere a franchir au moins 
une position de la came 26. Apres traction du cable CC1 
(ou CC2), l'organe elastique 51 ramene le levier LI (ou 
L2) a sa position initiale par 1 ' intermediaire du cable 
CC1 (ou CC2). 

Apres le retour du levier LI ou L2 actionne, la piece a 
cliquet 54 autorise la rotation de 1' ensemble 41-42 dans 
n'importe quel sens sans 1' action d'une traction du ca- 
ble CC1 ou du cable CC2 sous reserve que le cylindre 42 
n'ait pas atteint une de ses positions extremes. 

Le cylindre 42 est destine a provoquer 1 ' enroulement des 
cables Ci et C 2 autour d'un rayon qui verifie 1' equation 
suivante : 

- soit D la demultiplication causee par la succession des 
roues dentees 25, 32, 33 et 41 : 

D=Nb dents 41. Nb dents 32/(Nb dents 33. Nb dents 25) ; 
'- Y est le deport de la came 26 tel que defini ci-dessus ; 

- R est le rayon de la came 42 recherche, alors : 
R=2.Y.D:Pi. 

On constate done que 1' ensemble des roues dentees vise a 
eviter un enroulement des cables Ci et Cz autour d'un 
trop petit rayon, ce qui serait source de problemes de 
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precision et d'usure, compte-tenu de la rigidite desdits 
cables . 

Le f onctionnement du dispositif de gestion qui vient d'e- 
tre decrit est le suivant : 

Si l'on considere tout d'abord que la chaine occupe la 
position reperee sur la figure 6A, qui correspond au rap- 
port de demultiplication minimal possible, les pieces 14, 
26, 42, Ci et C 2 occupent les positions schematisees en 
figure 5A, c'est-a-dire a eloignement maximum. 

Une action elementaire AE1, exercee sur la roue dentee 41 
et la came 42 par le levier LI au moyen du cable CC1 re- 
lie a l'organe de commande tel que decrit plus haut, fait 
tourner le cylindre 42 de 90*/D, ce qui entraine la rota- 
tion de la came 26 de 90*. Ces nouvelles positions cor- 
respondent alors a la figure 5B. Le cable Ci est done 
soumis aux deplacements suivants : 

- deroulement d'autour de la came 42 d'une longueur Y, ce 
qui provoque un deplacement de 1' ensemble par rapport a 
l'axe fixe 13 vers le derailleur associe, a savoir le de- 
railleur arriere. 

- rapprochement de l'axe de 42 d'une longueur Y en rai- 
son de la rotation de la came 26 (e'est encore un depla- 
cement vers le derailleur associe). 

Done le cable Ci se deplace vers le derailleur qui lui 
est associ6 d'une longueur de 2.Y. 

Dans le meme temps le cable C s est soumis aux deplace- 
ments suivants : 

- enroulement autour de 42 d'une longueur Y (a 1' oppose 
du derailleur) ; 
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- rapprochement de l'axe de 42 d'une longueur Y (vers le 
derailleur) . 

Done le cable C 2 ne se deplace pas . 

En fonction des organes d'ajustement , eventuellement pre- 
sents, cela conduit a : 

- deformation du derailleur arriere qui provoque le pas- 
sage de la chaine du pignon Rl au pignon R2; 

- aucune variation de position du derailleur avant. 

Cette nouvelle position de la chaine est representee sur 
la figure 6B. 

A partir de cet etat, l'action inverse (-AE1) ramene a la 
position precedente. 

A partir des positions reperees en figures 5B et 6B, une 
nouvelle action elementaire AE1 cause les nouvelles posi- 
tions du cylindre 42 et de la came 26 representees en fi- 
gure 5C. Comme a l'etape decrite plus haut, Ci se depla- 
ce d'une longueur 2.D vers son derailleur associe et C2 
reste immobile. Par consequent, la chaine occupe la posi- 
tion vue en figure 6C. Et une nouvelle action AE1 abou- 
tit aux positions des pieces vues en figure 5D et a une 
position de la chaine figure 6D. 

Ensuite, et e'est la que se situe une caracteristique ma- 
jeure de 1' invention, une nouvelle action elementaire AE1 
va provoquer un resultat tres different de celui des ac- 
tions precedentes : 

- la came 42 et la came 26 vont occuper les positions 
reperees sur la figure 5E. Ces nouvelles positions provo- 
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quent les emplacements suivants : 

- Pour le cable Ci : 

. deroulement d'autour de 42 d'une longueur Y 
(vers le derailleur) ; 

. eloignement de l'axe de 42 d'une longueur 3.Y 
(a 1' oppose du derailleur) ; 

Bilan : eloignement du derailleur d'une longueur de 2.Y, 
ce qui provoque la remontee d'un pignon (de R4 vers E3 ) ; 

- Pour le cable C 2 : 

. deroulement autour de 42 d'une longueur de Y (a 
1' oppose du derailleur) ; 

. eloignement de l'axe de 42 d'une longueur de 
3.Y (a 1' oppose du derailleur) ; 

Bilan : eloignement du derailleur d'une longueur de 4.Y, 
ce qui est de nature, en usant eventuellement des orga- 
nes d'ajustement, a deformer le derailleur avant pour 
provoquer le passage du plateau PI au plateau P2. 

La nouvelle position de la chaine est reperee sur la fi- 
gure 6E. 

A partir de la, la sequence 5E, 5F, 5G, 5H, 51 equivaut a 
la sequence 5A, 5B, 5C, 5D, 5E et conduit aux positions 
de chaines visibles sur les figures respectives 6E, 6F, 
6G, 6H, 61. 

Et pour finir, la sequence 51, 5 J, 5K equivaut a la se- 
quence 5A, 5B, 5C ce qui donne les positions de chaine 
reperees en 61, 6J, 6K. 
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La position extreme de la chaine correspondant au rap- 
port le plus long est alors atteinte. 

Compte-tenu du dispositif de commande decrit plus haut, 
il est possible a chaque position de la chaine d'exercer 
une commande AE1 ou -AE1 qui aboutit a la position de la 
chaine suivante (ou precedente), ou d'exercer une comman- 
de de plus forte amplitude, ce qui permet de modifier 
plus rapidement la position de la chaine en franchissant 
plusieurs etapes en une seule fois. 

On dispose done ainsi au total de onze rapports diffe- 
rents convenablement etages. Le passage d'un rapport plus 
long vers un rapport plus court (ou 1' inverse) s'effec- 
tue par une action elementaire sur le levier de droite 
(ou de gauche). L'alignement optimal de la chaine est 
tou jours respecte. La course de l'organe de commande per- 
met de passer plusieurs rapports a la fois si souhaite. 
L' indexation permet de placer systematiquement les de- 
railleurs pour que la chaine s'engrene parfaitement dans 
le pignon et le plateau choisis. 

Bien entendu, de nombreuses autres variantes combinant un 
deplacement lineaire avec un enroulement de cable condui- 
sent similairement au but poursuivi et de multiples au- 
tres montages que celui propose peuvent etre envisages. 
De meme, la combinaison de roues dentees peut etre rem- 
placee par tout autre systeme analogue ou par 1' utilisa- 
tion d'un cable plus souple pour relier le cylindre 42 
au dispositif d'ajustement. Ce dispositif d'ajustement 
des longueurs autorise le montage de n'importe quel de- 
railleur sur le cycle mais n'est pas obligatoire. Les ca- 
mes 26 et 42 peuvent etre concues pour provoquer des de- 
placements adequats des cables qui correspondent aux 
changements de position de la chaine. Enfin, le disposi- 
tif de commande est quelconque, pourvu qu'il reponde aux 
criteres enonces. Le retour des leviers LI et L2 en posi- 
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tion initiale apres action n'est pas indispensable mais 
est tres preferable d'un point de vue ergonomique. 

Selon une variante de realisation representee sur les fi- 
gures 8, 9 et 10, le dispositif de gestion differe essen- 
tiellement du precedent en ce qu'il est constitute d'une 
table fixe 60 solidaire du cycle soit sur le cadre C par 
1' intermediaire de deux colliers comme dans l'exemple 
precedent, soit sur le guidon G du cycle, la commande 
s'effectuant alors directement en tournant la poignee 
dans un sens ou dans 1' autre, ce qui entraxne la succes- 
sion des operations en evitant la necessite de prevoir un 
autre dispositif d' actionnement . 

Dans cette table 60 est menagee une rainure longitudina- 
le 61 constituant un organe de guidage en translation de 
deux chariots 71 et 72. 

Deux paliers 62 et 63 autorisent le montage d'une tige 
filetee 64, de pas special, qui est immobilisee par rap- 
port a la table 60. 

Un cylindre 80 vient se visser par 1 ' intermediaire d'un 
trou filete central sur la tige 64. La peripheric du cy- 
lindre 80 est creusee de deux rainures en forme de rampe 
81 et 82 dont le developpe est illustre a la figure 10. 

La rainure 81 recoit a sa partie inferieure 1' ergot 71A 
solidaire du chariot 71, tandis que la rainure 82 recoit 
similairement 1' ergot 72A du chariot 72. 

Le chariot 71 (ou 72) est pourvu d'un blocage de goupil- 
le de cable de derailleur classique 71B (ou 72B) et peut 
done exercer une traction sur le cable Ci (ou Ct ) qui 
commande le derailleur arriere (ou avant). Pour des be- 
soins de commodite, une poulie 90 renvoie le cable C2 
afin qu'il sorte du meme cote du dispositif que le cable 
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Ci . 

Des organes d ' ajustement des longueurs necessaires a cha- 
que derailleur peuvent etre installes sur le dispoaitif 
en reprenant le montage correspondant decrit pour le sys- 
teme precedent, en remarquant toutefois que la poulie 90 
peut s' adapter pour remplir cette fonction sur le cable 
Cj . Ces organes d 'ajustement n'ont pas ete representes 
sur ces figures. 

Le fonctionnement de ce dispositif va §tre maintenant de- . 
crit a l'aide des figures 6A a 6K, 8, 9 et 10. 

En position de depart, la chaine occupe sur les pignons 
la position reperee sur la figure 6A. Le dispositif est 
actionne par une action elementaire AE1 qui aboutit a 
faire tourner le cylindre 80 de 90* autour de la tige fi- 
letee 64. Cette rotation entraine les effets suivants : 

- Pour le cSble Ci : 

. deplacement de 1' ergot 71A par rapport au cy- 
lindre a rampes 80 sous 1' action de la rainure 81 
qui n'est pas dans le plan perpendiculaire a 
l'axe 64 et freinage de 1' ergot 71A dans le creux 
83 de la rainure 81 pour constituer une indexa- 
tion en rotation du cylindre 80 tous les 90°. 

. ce deplacement vaut une longueur L vers la 
droite de la figure 9. 

. simultanement , le cylindre 80 se visse sur la 
tige filetee 64 et, compte-tenu du pas et de l'o- 
rientation des filets, cela provoque un deplace- 
ment de ladite came d'une longueur L vers la 
droite de la figure 9. 
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En conclusion, le cable Ci se deplace d'une longueur 2L 
vers la droite. 

- Pour le cable C 2 : 

. la rainure 82 etant orientee de maniere syme- 
trique a la rainure 81, 

. le chariot 72 a un mouvement relatif par rap- 
port au cylindre 80 d'une longueur L vers la gau- 
che de la figure 9. Simultanement , le cylindre 80 
se deplace de L vers la droite de la figure 9. 

En conclusion, le cable Cj ne se deplace pas au cours de 
cette premiere action elementaire. 

Ces deplacements sont de nature a provoquer les deforma- 
tions des derailleurs arriere et avant du cycle qui abou- 
tissent a positionner la chaine ainsi que represents sur 
la figure 6B. 

Une nouvelle action elementaire AE1 provoque les memes 
effets et aboutit a la position de chaine reperee en fi- 
gure 6C; et une nouvelle fois pour aboutir a la position 
de la figure 6D. 

La quatrieme action elementaire AE1 aboutit a des resul- 
tats differents de ceux des actions precedentes : 

- Pour le cable Ci : 

. la rainure 81 provoque un mouvement relatif de 
1' ergot 71A d'une amplitude 3L par rapport a la 
came 80 vers la gauche de la figure 9. Ce mouve- 
ment est compense par le vissage de la came 80 
sur l'axe 64 qui entraine ladite came de L vers 
la droite de la figure 9. 
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En conclusion, le cable Ci se deplace d'une longueur 2L 
vers la gauche de la figure 9. 

- Pour le cable C 2 : 

. la rainure 82 provoque un mouvement relatif de 
1' ergot 72A d'une amplitude 3L vers la droite de 
la figure 9 et le vissage de la came 80 sur l'axe 
64 ajoute L a ce deplacement. 

En conclusion, le chariot 72 se deplace d'une longueur 4L 
vers la droite de la figure 9. 

Ces deplacements simultanes des cables Ci et C 2 sont de 
nature a deformer les derailleurs arriere et avant du cy- 
cle pour aboutir a la position de la chaine reperee a la 
figure 6E. 

De nouvelles actions elementaires AE1 provoquent ensuite 
le derouleraent du mSme cycle de deplacement des deux de- 
railleurs a partir de cette nouvelle position de depart. 

On voit done que, dans ce montage, la tige filetee 64 
constitue l'organe qui fixe les positions initiales de 
chaque depart de cycle de mouvement des derailleurs, tan- 
dis que les rainures 81 et 82 disposees sur la came 80 
constituent les organes qui parcourent le cycle de depla- 
cement du derailleur arriere (pour la rainure 81) et du 
derailleur avant (pour la rainure 82). 

Ce nouveau montage est done un autre exemple d' applica- 
tion du principe general defini au prealable. 

Conventions d'ecriture : 

X = Nombre de descentes du derailleur arriere avant une 
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montee. 

LR = Longueur de cable a deplacer pour obtenir le chan- 

gement d'un pignon a 1' arriere. 
LCR = Longueur de cable deplacee sous 1' action de l'orga- 

ne qui decrit le cycle de f onctionnement du derail- 

leur arriere. 

LIE = Longueur de cable deplacee sous 1' action de l'orga- 
ne qui definit les conditions initiales de chaque 
cycle du derailleur arriere. 

Les notations sont similaires pour le derailleur avant en 
remplacant le R par un V. 

Fonctionnement du derailleur arriere : 

Lors d'une descente de pignon, on a : LR = LCR + LIR 
et ainsi X fois. 

Lors d'une montee de pignon, on a : -LR s -X.LCR + LIR 

On en tire : 

LCR = 2.LR/(X + 1) 

LIR = LR. (X - 1)/(X + 1) 

Fonctionnement du derailleur avant : 

Lors d'une invariance, on a : LCV - LIV = 0 
et ainsi X fois. 

Lors d'un changement de plateau, on a : LV = X.LCV + LIV 

On en tire : 

LCV = LV/(X + 1) 
LIV = LV/(X + 1) 
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Le dispositif qui vient d'etre decrit peut comporter di- 
verses variantes. Le boitier de commande peut etre monte 
aur le guidon, moyennant quelques amenagements , et por- 
ter directement les organes de commande, afin de permet- 
tre a 1 ' utilisateur de ne pas quitter le guidon et d'ob- 
tenir un ensemble simplifie, plus facile a monter, et 
moins encombrant. 

C'est ainsi que le boitier 20 a deplacement lineaire peut 
etre remplace par une poutre a mouvement pendulaire. La 
position de l'axe de pivotement de cette poutre pourra 
etre choisie de maniere a limiter 1' effort d'appui sur la 
came, afin de faciliter la rotation de cette derniere. 

Au lieu d'une action directe sur les cables Ci et C 2 par 
la piece 20, coulissante ou oscillante, on peut prevoir 
de fixer sur cette piece 20 les butees ou tendeurs de 
chacune des gaines de ces cables Ci et Cz . L'appui de la 
piece 20 sur la came 26 est alors provoque par la ten- 
sion des cables eux-memes. Un dispositif amortisseur peut 
etre prevu pour diminuer cet appui, en particulier lors 
des passages de la came du rayon le plus faible au rayon 
le plus eleve durant une rotation de 90'. Le deplacement 
des gaines est equivalent a un deplacement des cables 
dans l'exemple represents . 
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Revendi cat ions 

1. Dispositif de gestion de deux derailleurs pour bicy- 
clette comprenant des moyens d'actionnement relies aux 
deux derailleurs par des moyens de transmission (Ci , C2) , 
ainsi qu'un premier organe (26, 80) apte a parcourir un 
cycle de deplacement des deux derailleurs simultanement, 
agissant en combinaison avec un second organe (42, 64) 
apte a fixer les positions initiales de chacun des cy- 
cles , 

caracterise en ce que ledit premier organe est une 
came (26, 81, 82) entrainee en rotation par rapport au 
second organe (42, 64) sous 1' action des moyens d'action- 
nement, et agissant par rapport a un element d'une par- 
tie fixe (12, 60) du dispositif, dont la reaction engen- 
dre un deplacement d'une partie (20, 71, 72) du disposi- 
tif portant au moins un desdits organes, et sur laquelle 
sont solidaires les moyens de transmission (Ci , C2 ) , le 
deplacement s'effectuant simultanement a la rotation du 
premier organe (26, 80), de maniere a assurer une trac- 
tion simultanee et de meme sens sur lesdits moyens de 
transmission (Ci,C 2 ), tout en provoquant un deplacement 
d'un de ces moyens par rapport a 1 'autre dans une direc- 
tion ou dans 1' autre selon un programme choisi. 

2. Dispositif selon la revendication 1, 

caracterise en ce que ladite partie mobile (20) est mon- 
tee coulissante. 

3. Dispositif selon la revendication 1, 

caracterise en ce que ladite partie mobile (20) est mon- 
tee oscillante. 

4. Dispositif selon 1'une des revendications 1 et 2, 
caracterise en ce que la partie mobile (20) porte d'une 
part le premier organe ou came (26) et d' autre part le 
second organe (42) constitue par un cylindre, duquel cy- 
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lindre sont solidaires les moyens de transmission (Ci , 
C 2 ) et dont la rotation provoquee par les moyens d'ac- 
tionnement (LI, L2 ) engendre, par 1 ' intermediaire d'un 
demultiplicateur (25, 32, 33, 41), la rotation de la ca- 
me (26). 

5. Dispositif selon la revendication 4, 
caracterise en ce que le demultiplicateur (25, 32, 33, 
41) est un train d' engrenages . 

6. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que la came (26) s'articule en rota- 
tion autour d'un axe fixe (24) solidaire de la partie mo- 
bile (20), par 1 * intermediaire d'un trou circulaire a 
partir du centre duquel sont realises une pluralite de 
trous (26A, B, C, D) logeant des moyens d' indexation de 
rayon r, et orthogonaux entre eux, dont les centres 
s'inscrivent sur un cercle de rayon R et a une distance 
variable du bord de la came (26) respectivement egale a 
X+r+R, X+r+R+Y, X+r+R+2Y, etc., pour constituer un pro- 
gramme choisi. 

7. Dispositif selon la revendication 6, 

caracterise en ce que les moyens d' indexation sont cons- 
titues par au moins une bille (27A et 27B) de diametre 
superieur aux trous (26A, B, C, D) sur lesquels elles 
sont en appui et qui sont guidees en deplacement lineai- 
re dans des percages ajustes (23A, 23B) pratiques dans 
une paroi formant couvercle de la partie mobile (20) du 
dispositif, lesdites billes (27A, 27B) etant en appui 
elastique sur la came (26) par un organe elastique (28). 

8. Dispositif selon la revendication 7, 

caracterise en ce que 1' organe elastique (28) est regie 
en pression par serrage plus ou moins important d'un 
ecrou (29) se vissant a une extremite libre de l'axe (24). 



WO 91/15393 



PCI7FR91/00256 



22 

9. Dispositif selon la revendication 2, 
caracterise en ce que la partie mobile (20) du disposi- 
tif se deplace sur une partie fixe solidaire d'un ele- 
ment du cycle par 1 ' intermediaire de glissieres (21A, 
21B) longitudinales . 

10. Dispositif selon la revendication 2, 

caracterise en ce que la partie mobile est constitute de 
deux chariots (71, 72) aptes a coulisser simultanement 
dans une rainure longitudinale (61) d'une table fixe (60) 
dans un sens ou dans 1' autre sous 1' act ion conjuguee de 
deux rampes peripheriques (81, 82) non orthogonales par 
rapport a l'axe d'un cylindre (80) sur lequel elles sont 
menagees, cylindre (80) qui est apte a translater sur une 
tige filetee fixe (64), lors d'une commande en rotation 
exercee sur lui, les rampes (81, 82) etant en prise res- 
pectivement avec des ergots (71A et 72A) des chariots (71, 
72) sur lesquels sont fixes les moyens de transmission 
(Ci , C 2 ) . 

11. Dispositif selon la revendication 1, 
caracterise en ce que les butees ou tendeurs des gaines 
des cables (Cx , C2 ) sont solidaires de ladite partie mo- 
bile (20). 

12. Procede de gestion synchroniser de deux derailleurs 
pour bicyclette dont l'un assure le passage de la chaine 
d'un plateau a un autre plateau du pedalier et 1' autre 
assure le passage de la chaine d'un pignon a un autre pi- 
gnon de la roue libre, 

caracterise en ce que, lorsque la chaine tend a prendre 
une inclinaison superieure a une limite donnee, on fait 
passer la chaine d'un plateau a un plateau immediatement 
suivant et on fait passer simultanement ladite chaine 
d'un pignon a un autre pignon immediatement adjacent, 
lesdits passages se faisant par variation de meme sens du 
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nombre de dents du plateau et du pignon. 
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